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ANNEXE 1 : LISTE DES PERSONNELS PERMANENTS DE L’ISIR 

 
NOM Prénom Etablissement   Section CNU ou CN 

Professeurs  (9)       

BIDAUD Philippe Paris 6 60 

DEVARS Jean Paris 6 61 

DO Manh-Cuong Paris 11 74 

GUINOT Jean-Claude Paris 6 60 

MILGRAM Maurice Paris 6 61 

MOREL Guillaume Paris 6 60 

PISSALOUX Edwige Univ. Rouen 61 

SIGAUD Olivier Paris 6 27 

ZARADER Jean-Luc Paris 6 61 

Directeur de recherche  (1)     

MEYER Jean-Arcady CNRS  CN 27 

Maîtres de Conférences  HDR  (5)     

ACHARD Catherine Paris 6 61 

BENOSMAN Benjamin Ryad Paris 6 61 

GAS Bruno Paris 6 61 

GUILLOT Agnès Paris 10 69 

REGNIER Stéphane Paris 6 60 

Maîtres de Conférences  (13)     

BELLOT Delphine Paris 6 60 

BEN AMAR Faiz UVSQ 60 

CHETOUANI Mohamed Paris 6 61 

CLADY Xavier Paris 6 61 

DONCIEUX Stéphane Paris 6 27 

GRAND Christophe Paris 11 60 

HALIYO D. Sinan Paris 6 60 

IENG Sio-Hoï Paris 6 61 

PADOIS Vincent Paris 6 27 

PASQUI Viviane Paris 6 60 

PLUMET Frédéric UVSQ 61 

PREVOST Lionel Paris 6 61 

SZEWCZYK Jérôme UVSQ 60 

Ingénieurs – Techniciens - Administratifs (3)   

DAVID Pascale CNRS   

TESTA Alain CNRS   

VIÉ Michèle Paris 6   
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ANNEXE 2 : LISTE DES PERSONNELS NON PERMANENTS DE L’ISIR 

 

1. Attachés Temporaires d’Enseignement et de Recherche 

 

NOM Prénom 
 

Etablissement 

CHANG Richard 
 

Paris 6 

DAUNAY Bruno 
 

Paris 6 

SAINT-BAUZEL Ludovic 
 

Paris 6 

VITARD Julien 
 

Paris 6 

VITRANI Marie-Aude 
 

Paris 6 

 

2. Autres Post-Doctorants 

 

NOM Prénom Durée Financement 

BELAROUSSI Rachid 12 mois Contrat européen 

PAIK Jamie Kyujin 12 mois Contrat européen 

REGUINE KHAMASSI Medhi 9 mois Contrat européen 

XIE Hui 12 mois Contrat européen 

 

3. Doctorants sur les sites de l’ISIR 

 

NOM Prénom Début  Financement 

ABBACI  Ahlem 10/2006  Contrat Européen 

ANGELI Adrien 10/2005  Bourse DGA 

BAILLY Kévin 02/2005  Bourse EADS 

BARTHELEMY Sébastien 10/2005  Allocation MESR 

BESSERON Guillaume 10/2003 ATER 

BOLOPION Aude 10/2007  Contrat Européen - Monitorat 

BRU Bertrand 10/2007  Allocation MESR 

BRENER Nicolas 10/2003 Contrat RP 

CAGNEAU Barthélémy 10/2005  Allocation MESR – Monitorat  

CAI Viet Anh Dung 10/2007  Allocation MESR – Monitorat  

CHARBUILLET Christophe 09/2004 Allocation MESR 

COUVERTURE Charlie 10/2007  Allocation MESR – Monitorat  

DEBAECKER Thibaud 10/2006  Allocation MESR – Monitorat  

DOLLÉ Laurent 10/2006  Contrat Européen 

EL DAOU Hadi 10/2005  Bourse Etranger 

FONTAINE Eléanor 10/2005  Allocation MESR 

HASSAN ZAHRAEE Ali 10/2007  Contrat Européen – Monitorat 

JARRASSÉ  Nathanaël 02/2007  Contrat Européen 

LHOMME-DESAGE Damien 10/2004 Allocation MESR 

LUCET Eric 10/2006  Convention CIFRE 
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NOM Prénom Début  Financement 

MAHDHAOUI Ammar 10/2007  Allocation MESR-Monitorat 

MARTINET Louis-Emmanuel 10/2006  Contrat Européen 

MILLET Guillaume 10/2005  Allocation MESR-Monitorat 

MIROIR Mathieu 10/2005  Convention CIFRE 

MOKHBER Arash 10/2005  Allocation MESR 

MOURET Jean-Baptiste 10/2005 Allocation MESR 

MUHAMAD HANIF Shehzad 10/2006  Bourse Etranger 

NEGRI Pablo 10/2004 Contrat Industriel 

N'GUYEN Quoc Dinh 10/2006  Allocation MESR 

RINGEVAL Fabien 10/2006  Allocation MESR-Monitorat 

ROMERO Hugo 05/2004 Bourse Doctorat Ingénieur 

ROMERO RAMIREZ Miguel 10/2007  Bourse Etranger(Conacyt) 

RUBRECHT Sébastien 10/2007  Convention CIFRE 

SALAÜN Camille 09/2006  Allocation MESR-Monitorat 

   
4. Doctorants sur sites extérieurs  
  

NOM Prénom Début  Financement 

BEGARD Julien 10/2005  Contrat CEA 

GAUTIER Mathieu 04/2006  Contrat CEA 

GRAYDEN René 10/2005  Bourse Doctorat Ingénieur(DGA-CNRS) 

GUITTENY Vincent 10/2004 Convention CIFRE 

KOZLOVA Olga 02/2007  Convention CIFRE 

LAMY Xavier 10/2007 Contrat CEA 

MANIER Samuel 02/2007  Convention CIFRE 

N'GUYEN Steve 03/2007  Convention CIFRE 

PACORET Cécile 10/2007  Bourse Doctorat Ingénieur (CEA-CNRS) 

PARA Eric 10/2005  Convention CIFRE 

PINAULT  Samuel 11/2004 Convention CIFRE 

PIRES Nuno 04/2006  Convention CIFRE 

SOUVESTRE Florent 02/2007  Convention CIFRE 

TRUCHET Anthony 10/2007  Contrat CEA 

WOJAK Julien 10/2007  Convention CIFRE 
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ANNEXE 3 : COMPOSITION DU COMITE D’EVALUATION DE FEVRIER 2006 
 

 

 

Président : Marc RICHETIN, DR CNRS, LASMEA, Clermont Ferrand 

 

Ali CHARARA, représentant le CNRS, champ thématique « Robotique – Automatique – Signal » 

Jean FRÊNE, Professeur, LMS, Poitiers 

Malik GHALLAB, DR CNRS, LAAS, Toulouse 

Auke Jan IJSPEERT, Professeur, EPFL, Lausanne, Suisse 

Maryse LA GREVE, Directrice de la Recherche de l’UPMC. 

Gilles PERRIN, Institut Français du Pétrole, représentant de la section 09. 

François PIERROT, DR CNRS, LIRMM, Montpellier, représentant de la section 07. 

Jean-Charles POMEROL, Professeur, Président de l’UPMC. 

François RIEUL, SAGEM SA 

Jocelyne TROCCAZ, DR CNRS, TMIC-GMCAO, Grenoble 
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 ANNEXE 4 : COMPOSITION DU CONSEIL DE LABORATOIRE 
 

Le CL de l’ISIR est constitué de quatorze membres dont : 

� un membre de droit (le Directeur) ; 

� neuf membres élus ; 

� quatre membres nommés par le Directeur. 

Ils sont répartis comme indiqué dans le tableau ci-dessous entre les différents collèges et sous collèges.  

Collège Chercheurs et Enseignants-Chercheurs ITA 

Sous-collège Rang A Rang B Non-permanents  

Elus 3 3 2 1 

Nommés 1 2 1 0 

 

Le premier conseil a été élu le 2 avril 2007. Seules 2 candidatures pour le collège des chercheurs/enseignants-

chercheurs, sous- collègue rang A ont été enregistrées. Aussi, en accord avec le CNRS (Mr Laplanche – chargé des 

affaires générales à l’AD Paris-Centre), le conseil de laboratoire a été limité à 13 membres (2 élus seulement pour le 

CEC-rang A contre 3 initialement). Cette solution présente par ailleurs l’avantage de mieux respecter la distribution 

rang A / rang B du laboratoire.  

La proposition de composition du conseil de laboratoire pour l’ISIR résultant du vote et des nominations est donc : 

� Kévin BAILLY (Nommé, Non permanents) 

� Delphine BELLOT (Nommée, C/EC, rang B) 

� Philippe BIDAUD (Directeur, membre de droit)  

� Xavier CLADY (Elu, C/EC, rang B) 

� Stéphane DONCIEUX (Elu, C/EC, rang B) 

� Jean-Claude GUINOT (Nommé, C/EC, rang A) 

� Maurice MILGRAM (Elu, C/EC, rang A) 

� Olivier SIGAUD (Elu, C/EC, rang A) 

� Mathieu MIROIR (Elu, Non permanents) 

� Guillaume MOREL (Elu, C/EC, rang B) 

� Jean-Baptiste MOURET (Elu, Non permanents) 

� Frédéric PLUMET (Nommé, C/EC, rang B) 

� Michèle VIE (Elue, ITA) 

 

 

 

 


